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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
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WYKONANIE PODBUDOWY
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru wszelkich robét zwigzanych z budowg boiska
wielofunkcyjnego przy Gimnazjum w Wiecborku.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna powinna by¢ stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét objetych w/w
kontraktem.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg
prowadzenia robét ziemnych zwigzanych z wykonaniem po drenazu warstwy
podbudowy z kruszywa pod nawierzchnie piyty boiska, w tym:

- wytyczenie robot;

- Wykonanie warstwy podbudowy;

- wyréwnanie powierzchni;

— wykonanie podsypek wyréwnawczych i przygotowanie podioza
(wyréwnanie, zageszczenie, wyprofilowanie);

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-00.00. ,Wymagania ogoine”.

1.5. 0Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST-00.00. ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotycz agce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne”.

2.2.  Stosowane materiaty

> Kruszywo do wykonania warstw podbudowy

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00. ,Wymagania
0golne”.

3.2. Sprzet do robét ziemnych, przygotowawczych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

odspajania i wydobywania gruntéw ( koparki 0,25mq)

przemieszczania gruntow (spycharki 55kW /75KM/, tadowarki)

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe)
sprzetu zageszczajgcego ( ubijaki, wibrator powierzchniowy itp.).

Sprzet odwadniajacy

Niwelator
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i inny sprzet — odpowiadajacy pod wzgledem typow i wielkosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji Rob6t zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycz gce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00. ,Wymagania
0golne”.

Wybor $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byc¢
dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii
odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.

Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze
by¢ podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za
transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane
na pismie przez Inzyniera. Samochdéd samowytadowczy i inne sSrodki
transportu - odpowiadajace pod wzgledem typdéw i wielkosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji Rob6t zaakceptowanym przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdblne zasady wykonywania rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania
0golne”.
Wymagania te dotyczg nastepujacego zakresu Robot:

a. Roboty przygotowawcze (zapoznanie sie z planem sytuacyjno —
wysokosciowym, wymiarami istniejgcych i projektowanych budowili,
wytyczenie i trwale oznaczenie robo6t ziemnych, przygotowanie
terenu, zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia- ten _zakres
obejmowata cze$¢ opisana w budowie drenazu — obecnie opisywana
dotyczy wykonania podbudowy juz na polozonej warstwie
odsaczajacej z piasku — tj . kruszywa réznych frakciji)

b. zageszczenie warstw pod polozenie trawy syntetyczne;j.

Podbudowa przepuszczalna z kruszyw;

« warstwa wyréwnawcza kruszywo frakcji 5-20 , gr. 5 cm;

e warstwa nosna z kruszywa tamanego, frakcja 32-64, gr.15 cm;

» zageszczona warstwa filtracyjna piasek, gr.20 cm.

+ drenaz (opracowano odr_ebnie )

Zaprojektowano utozenie ponizej podbudowy pod nawierzchnie z trawy
syntetycznej, warstwy podsypki filtracyjnej o gr. 20,0 cm 2z materiatu
gruboziarnistego i odwodnienie terenu poprzez system rur drenarskich. Zostang
utozone w odstepach co 4 m , beda z tworzywa sztucznego o sr.80 mm,
zabezpieczone przed zamuleniem filtrem z widkien poliuretanowych. Opady poprzez
ciggi zbiorcze Dn 125 mm (zbieracze) i szczelne kanaly odprowadzajgce PCV Dn
200 mm zostang odprowadzone do istniejgcej kanalizacji deszczowe.

Podbudowa z kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganiom zwigzanym z nosnoscia,
zageszczeniem oraz réwnosciag, sprawdzanym po zakohczeniu kazdej z warstw. W
przypadku braku mozliwosci okreslenia wskaznika zageszczenia, nalezy sprawdzic¢
wg BN-64/8931-02 stosunek modutu odksztatcenia wtérnego E 2 do pierwotnhego E
1, ktory nie powinien by¢ wiekszy niz 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
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podbudowy. Dla kruszyw tamanych do konstrukcji podbudowy wymagana jest
zawartos¢ frakcji pylastych (- 0,075) nie wieksza niz 6%.

Podbudowa na bazie mieszanki z kruszywa kamiennego powinna by¢ odpowiednio
wyprofilowana i zageszczona. Pochylenie winno miesci¢ sie w granicach 0,3-0,8 %
( ale niekoniecznie, gdyz zaprojektowano drenaz). Na powierzchni zageszczonej
warstwy nie powinny wystepowaé nieréwnosci . Podbudowa powinna by¢
wyréwnana do projektowanego poziomu z dopuszczalng odchytka +/- 8 mm na tacie
4-metrowej.

Przepuszczalno$¢ wody dla podtozy dynamicznych nie powinna by¢é mniejsza niz
0,01 I/m 2 /s. Nawierzchnie boiska projektuje sie obramowaé ogranicznikiem z
granulatu gumowego SBR, 0 wym.75 x 25 x 5 cm w kolorze czarnym.

Warunki jakie winno spetnia € podto ze przed polo zeniem nawierzchni z trawy
syntetycznej :

Podtoze powinno by¢é mocne, suche, pozbawione nierbwnosci i bez zanieczyszczen.
Minimalna temperatura powietrza +10 st.C maksymalna +30 st.C. Nie nalezy
uktada¢ nawierzchni z trawy polipropylenowej podczas opadow atmosferycznych.

5.2. Roboty przygotowawcze (cz__es€ opisana w ST drena_zu)

5.3. Roboty ziemne i przygotowanie podio  za (jw.)

Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z normg BN-83/8836-02, PN-B-
06050:1999, PN-B-10736:1999.

Wykopy nalezy wykona¢ recznie lub mechanicznie przy uzyciu koparek a w
poblizu istniejacego uzbrojenia oraz w poblizu drzew wykopy wykonywac
wylacznie recznie.

Wykopy wykonywagé przy zachowaniu bezpiecznego nachylenia skarp.

Przed przystgpieniem do wykopdéw, na trasie prowadzonych robét, nalezy
uprzednio zebra¢ wierzchnig warstwe urodzajna.

W trakcie prowadzenia robot ziemnych wykopy wygrodzié i oznakowac.
Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego
wykopu, krzyzujgce sie lub biegngce réwnolegle z wykopem powinny byc¢
zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w
sposoOb zapewniajacy ich eksploatacie.

Dno wykopu powinno byé rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
Dokumentacji Projektowej.

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma
obowigzek sprawdzenia zgodnosci rzednych terenu z danymi w
Dokumentacji Projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych. Metoda
wykonywania robdt ziemnych powinna byé dobrana w zaleznosci od
gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Obudowa i
zabezpieczenie wykopéw przed osypywaniem powinno odpowiadac
wymaganiom BN-83/8836-02. Wykopy wykonane powinny by¢ bez
naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-B-06050:1999.
Wykop rowu powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg Projektowg

5.4. Odwodnienie miejsca prowadzenia robot (jw.)

W trakcie prowadzenia rob6t wody pltynace korytem cieku odprowadzic¢
tymczasowym rurociggiem lub kanatem obiegowym. W przypadku

pojawienia sie wody gruntowe w dnie rowu wykonac drenaz ze studzienkg
zbiorczg i odpompowac wode z wykopu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00. ,Wymagania
ogolne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania (opisano w cz. dot __ycz acej drena zu)

6.2.1. Badania przed przystgpieniem do robot.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien wykona¢ badania
majgce nha celu:

— okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

— okreslenie stanu terenu,

- ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

— ustalenie metod wykonywania wykopéw,

— ustalenie metod prowadzenia robot i ich kontroli w czasie trwania
budowy.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robat.

Kontrola jakosci robo6t ziemnych powinna obejmowac nastepujgce badania
zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa: wykopow otwartych, podioza,
zasypu, materiatow.

— sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do
podanych na Terenie Budowy statych punktow niwelacyjnych z doktadnoscig
odczytu do 2 mm,

- sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

— zbadanie materialtdw pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi w
Dokumentacji Projektowej,

- badanie zachowania warunkoéw bezpieczenstwa pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem woda,

- badanie prawidlowosci podtoza naturalnego, w tym gtownie jego
nienaruszalnosci, wilgotnosci i zgodnosci z okreslonym w dokumentacji,

- badanie ewentualnego drenazu,

- badanie w zakresie zgodnosci z Dokumentacjg Techniczng i warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami
technicznymi  wytworni  materiatdbw, ewentualnie innymi  umownymi
warunkami,

- badanie utozenia przewodu na podtozu,

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania.

-odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej niz + 5cm,

-odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1m,
-odchylenie grubosci warstwy zabezpieczajgcej naturalne podtoze nie
powinno przekroczy¢ +3cm,

-réznice rzednych wykonanego poditoza nie powinny przekroczy¢ w zadnym
jego punkcie +5cm,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest: m® (metr szescienny),

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki
pozytywne.

8.2.  Odbiér robét znikaj acych i ulegaj acych zakryciu (_w_cz. dot.

drena zu)

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;:
— roboty przygotowawcze,

— przygotowanie poditoza,

— wykonanie warstwy odsaczajacej

— wykonanie filtrow zwirowych i kamiennych..

Odbiér robot zanikajgcych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robét.

Inzynier dokonuje odbioru robét zanikajacych zgodnie z zasadami okreslonymi w ST-00.00.
~Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatho $ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.
~“Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- dostawe materiatow,

— wykonanie warstwy podbudowy dolnej o gr. 15 cm;

- wykonanie warstwy gornej o gr. 5 cm;

— zageszczenie i zwatowanie obu warstw;

— przygotowanie podtoza pod utozenie trawy syntetycznej;

10. PRZEPISY ZWIAZANE | NORMY

1. PN-86/B-02480  Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole, podziat i opis

gruntow.

2. PN-B-06050: 1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania
ogolne.

3. PN-84/S-96023- Konstrukcje drogowe. Podbudowa z tlucznia
kamiennego.

Gdziekolwiek wystepujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest
stosowanie odpowiednich norm krajéw Unii Europejskiej w zakresie
przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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